Tutorial 3

Tutorial 3A

gooobdgTADDOooo
OooO2500 100 170

1. OOoo

U000 Tworial DO OR/COOODOODOOO PWMOOOOOO,000000000000000DO00
0000000000000 Tworial UOOOOOOOOOOOODOO 4000000

1. 0000000 pWMODO

2.RCO000 PWMOO

3.0000 pWMOO

4. 000O0O0O0O0DOO0OO0OOOobOoOboonOOo

gboog2.000RCO0O0OO00O0O03.00000000000004.00000000000000

OO00O0Tworial D0 O0D0OO0O0DOOOODOOOO
O00 Tworial OO0 5.000002.0003.000000000000000000000O

O00 Tutorial DO OO DOODO
e JOOOOODO (VS-WRC003)(ODODO TutoriallBOOOOOODO/O000000000)20
e JO00O0OOORCOODOODODOOOMWDLOODODODON)
e JO00O0OO0OODO0OOLOOODOODOOOOODODOOODO
e 030040
e U30004000000D00OO

O00 Tworial 0O OOO0OODOODOOOOOOOOCOOOOOOOOODOO
DD oob0oobobooobooboooooboooobooboooobooooona
ooooboboooboobooooooOoboooobooboooooOobooon

2. R/COOO
21 R/ICOOO OO

gbobOoooobooooooooobOoobooobooobooobboobooogoRr/CO0OOoOoooOooooOog
gboogoborcCcOOO0OO0OOO0O0DCOOOOOODOOOOOODOOOOObOOODOOOoOOOobOo0oo0Oan
goobooboobooobooboooboobbooooboooboooboooobooboooobooobooon
goooogd

Fig.2ODOOOOOOODOOO0O0O 1420ms] 000000 (Fig.200 ¢,)0 1.52ms] 0000000
D00 @O)pboooooLrs2+£060ms]00000Ox60° 000000 R/COODODOODOODODOOOO
oooooobooo 12ms]0O0000DO0OOOODOODOOOOODO

goboooooooooooboboooboooobboobooobooooobooooooobooobooo
gbobobobooboobooobooooooooobooboobobobobOobOobOobOobDOoboboo
gorRcCOO0ODOO0OO0OOO0OOOO0OO0ODOOOO0DOOO0OOOO0ODOOODOOOOOObOOOODOObOODbOOn
gboobooobooooooooooooooooobobobobobobobobobooboboboo
oboooooboooooooboooooon

o000 301/6



| battery
I

|| 14 - 20 ms

fe———+]
t,=1.52+0.6 ms
7%¢
GND

Fig.2: R/CO0O0OOCOOOOOOOO

P63 O | |

Fig. : R/COO0DOOOODO

TCENTO GRA < (FFFF);6

GRAD [

GRDO |-~ N L L.

TFIODO -
S S B

Fig.3: 000 Z0O pWMO OO

obooooOoRrRCcOOODOOODOOOODOODOOODOOD

e 000000 (0)O S3003

o 000404 x 19.8 X 36 [mm]

00037.2 (gl

e J00D0D048-6.0[V]

e 00000 DD0.23 [sec/60°]04.8 [V] O 00 0.19 [sec/60°]10 6.0 [V] O O
e 00000032 kgem]04.8[V]OOD4.1 [kgem]J 6.0 [V] OO

e JO0ODODO+60[deg] 00 !

ooooooooooo1oo@uoobooo200@OobboOo300@oaeNDO0DnDOOOn
OO RCODOOOODOO48VIOODOODODOOOODODOOODODODOOOODODOOOOOODOO
0000000000000 0ooORrR/CcODO S300300000 Fig.10OOODO

22 JOOOOODOORCOOODOOOO

ooooopwMOOOOOOOOORCOODOOOOOOOODODPWMOOOOODDOODODOOO
oo0o0o0o0o0o0o0o0ooo0o0o0o0ooUoDUUUOoDLOoDoOooooDzoDPWADOOOOOO PWMOO
ooooooooooOobODbDO0O0oOoobobobObObOOoOoDbDbDDbD zoOOOOOODDDODDDD FTIODO O P63
oooooboooooope30000O0ObOOODDOOO0ZoODOOPWMOOODOO Fig.3000O0Fig.3
obooobooobo TeNTOOOOODoOoOOooOoooobooooboooooboooboboog TeNTO O
gbooooobooboboooobooboboobooooboboo (recp)ooboobooboooobooooboo
obobooobooobooobooobooooooo0oob0o0boO0bbo0obbO0ObO0OOD0OTCNTOO GRAOD
Oo0bo0O0oDo0D0O00b0O0OOO0O0OFTIODODOOODOOTCNTOOODO GRAOO GRDOODODOOODOOODO

60 0000000000 0oOO +90°

+ go0o0ooooorCcO00oooooooooooobDbD
gooooooooooooooooo g

o000 302/6



oooopooooTeNTOOOODOUOOODO0ODOOD GRAODGRDOODOODODOOOODODOOOOO
gbopwMUODOOOODOODOOODOODO
ob0b0zoOOOO RCOODOOOODOOOOOODOOOODO

\
set_imask_ccr(1l); // O00000O0O00OOOCODOOO
// FTIODO(P63) U0 PWMOOOODOODOOOOO zoOOODOO
I0.PCR6 |= 0x08; //pe30 00000000
TZ0.TCR.BIT.TPSC = 2; // 000000000 phi/4
TZO.TCR.BIT.CCLR =1; // GRAUDOOODOODOOOOODOO
TZ.TPMR.BIT.PWMD® = 1; // FTIODO O PwM O OO ODOOO
TZ.TOCR.BIT.TODO = 1; // FTIODOO OOOOO 10000
TZ0®.GRA = OXFFFE; // 000 17.7772...[ms]
TZ.TOER.BIT.ED®O = 0; // FTIODOO OO OOODOO
TZ.TSTR.BIT.STRO =1; // OO0 zZzeOOOOODO
set_imask_ccr(0); // 0000000000 OOOOOOO
// 000Tze.cROOOODOOOOOOO0OO0O0 Pe300 PWMODOOODO
/

O000Dbo0bo0o0obobooDoboboODbOoOD ¢o(=147456[MHZ) O 400 10 00000O00OO

0000000000 n=¢/4=3.6864x10°[Hz] 000000000GRA0D (FFFE),, 000000
FFFE
FTFE6 1997 % 1073 [s]

oooooopwMOOODO 17.77ms] 000 R)COODOOODOOOOCOOOOOOOOOOGRDOOONO
ooooooboooooon

RCOODOO0OOO0ODOODOOOOORCOOOOODOOODOOOODOOO
gboooooooooooooooooooopWwMbOODODOODODO
goooboooooobooooooboo

DD

3. Joooooono
gooobooboopwMOOOOODOOOODOOOOOODOOOODOODOOOOOOOOOOO
31 DO0O00O0O0

ooboopwMUOOOOOOOOOOOOOOOODOOPWMOOOODOOOOOODOOOODOOOOO
oood

obobooobooooboooooocoooooooo2o0pPWMOObOOOOOOOOOOOOODOO
obooobOobooobOoooobooobobo dNIoIN2)ObOoooooo200pwWMOOOOOOOO
Ub00o0obOoO0o0O000000 Tuorial OO P2OPE3 O OO0 PWMOOOOOOOOOODOOOOOO
oood

IN1(P62)O IN2(P63) 0 PWM O OO DOOOO

e OO
IN1:Low (0),IN2: High =00

e OO
INI:High ,IN2:Low (0)=000

e JODODO
IN1:High ,IN2:High =00000000

e 000
IN1: Low (0),IN2: Low (0) > 0000

obobOoboooooboob0OHOOOOOOOOOOOOOOoOOoOOoOOobOO0bOO0bOObO0ODbO GNDOO
oboooooboo@ooo)yboooboobooooobooooboobooooonoo

oooo 303/6



PB6, PB4, P71, P74, P66, P62, P56, P54, P52, P50, NMI, Vbat, GND

Fig.4: /0000000000

32 JOOo0OOoOoooooooooboo
ocoooopwMOOODDOOOOOOOOOODODODOORCOOOOOOOOODPWMOODO

ooooooO0ooooo0oooooOoooooOoooooooobo RrRCOOOOOOOOO

pe20PE3 0000000 ZoOOOODOOODOODOODOODOOOOODOO

a I
set_imask_ccr(1l); // O00000OO0OOOOOOO

// FTIOCO(P62) OO PWMUO D OODOODOO INI

I0.PCR6 |= 0x04; //pe20 00000000
TZ.TPMR.BIT.PWMCO® = 1; // FTIOCOO PWMOODOOO
TZ®.GRC = 0x0000; // FTIoCO 0000000

TZ.TOER.BIT.ECO
TZ.TSTR.BIT.STRO

0; // FTIOCO O OO DOOOOO
1; // 000 ze00OOD0OOO

// FTIODO(P63) OO PwMO DO OODOODOO IN2

I0.PCR6 |= 0x08; //pe30 00000000
TZ.TPMR.BIT.PWMD® = 1; // FTIODOO PWMOODOOO
TZ0.GRD = 0x0000; // FTIODO O OO DOO0OO

TZ.TOER.BIT.EDO
TZ.TSTR.BIT.STRO

0; // FTIODO O OO DOOOOO
1; /000 zZe0O0OO0OOO

set_imask_ccr(®); // U0O0O00OO0O0O0O0OO0OOOOOOO

// O000TZ0.GRC,TZ0.GROUOO DO OO0 OOD0OOOOO0O Pe2,P6300 PWMODOODODO

// 200 puMO0000CO0O00O0OCOOODOO0O0COO0DOO0O0O0O0O0OO0OO0OO00000AO0
// 0 00

// TZO.GRC = 0x0000; // OO, IN1(P62):0 , IN2(P63):PWM

// TZO.GRD = 0x4ABC;

4. J0O0OOooOoOOobDOoOobOoOoboOoOoon

goooboboooboobooooboboboooboooooboboooobooboboobooboooOoDobo
gooboboooobooooooooobooooboobooooboobobOoooobDoobbobooboDooDbobOoo
gboboooooooooooooooooooooboobobOobobOoboboboboboboo
OO0O00000FigsSsO00000D0OO000DOOO0O00DOOOoOoooOooOoon

U000 Tworial 0000000000 O0O0O0OO0O0ODODOOODOOOOOOOOOOOOOOOOOOO0
ooooooooo0oOoooooo0oooobooOoOOo0ooooDDOOO00Fg7000000DO0ODO0OO
gboboooboooboooboobooboboboboobOoooboOoooboOooooooOooooooboooboon
ooooooooooooooboOoOOOOObOOo0UOoooOoOoDObOD FigoOOOOODOODOOOO
gooooood

gbboobOobooboobOobobooobooboboooobobOodswitchO O 200000100
ooooooooboooooo200000oo0ooooOobo0o0oooooooOobOoOOoooooooDOObOoOO
gboboobOoboooobobooooboboooooboboooobobooobooboooo

0000 304/6



EEL U2 DOMELE

[STATE_Al
H—RE—S D
AE%EOEIC

A/DE?‘?&)\BTLBL?)\'U/ ADEAAILL LAY

[STATE_B]
H—RE—HD
AEEZ60EIC

INMIZIY A 5]
[STATE_C]
H—RE—5D
AEE—60FIC

ADERIEF DFHHAH &
TDF ¥ YY) v IRIERE

ADEBRARAILSL LAY
Fig.5: 000000000000000

ADEHBOFERICLENA>T
LED1% 4T /M S &%

1B B wh
Gﬁﬁgtz l,f:f)“o‘ERC*f—ﬂf%EHbstZD
D/ fEE 74—7

S @

Fig.o: 0000000000 OODODODODOOO

®

Fig.7: 00 00000000O0O0OOOOOO

oood
ocoooooOo400PIDOOOOODODOOOOOODOOOODOOOODODOOODOODOOODOOOO
gboboobOobooooobooboobooooonog

5. O Tatorial 0 O O

OO0O00DO0000DO Tuterial3AzipODOODOO0DOO000O000O0O00O0D0O0O0DOOO SS2tutorial3Aservo.hws[
SS2tutorial3Amotorhws D0 00000000000 DO0 HEWDOOOOOOODODOOOHEWOOOODDO
000000000000 0D000D0 TworiallAODODDOOOOOODOOOODOOOOOODOOOO
OO00000000D0D0 H8B3e064 DO UOODODOOO0ODOOO0ODOD

51 OD0O0O0OO0ODO &R/ICOOOO

00 1 : SS2tutorial3Aservo 0 ADOIOODOOODOOOOOOOOOOOOOODODOOO
0000000000000 000bO000obO0o00o0o0o00Oo0o0o0oDODOoOoooDOoOn
0000000000000 D0FigSO00000000DO000ODOO0O0OODOOOOOO
0 OSS2tutorial3Aservo/SS2tutorial3Aservo.cO0 0000000000000 TAO
000o0o0opoooO0oORCODODOOODOOODO Fg.1,Fig8(0OODOOOODOOOO
O0O0ANIOODOODOO0D00000D00000000 AN2OD0DO0DO000000000
0000000000000 00000000000000000 TuteriaRAD OO OO
oooooooog
00 :RCUO0O0D0OD0O0O0DOOO0DODO0O0OD0ODOO0DO0O00O0ODOO (DO0O000OR/COO
O)yoooooo

SS2tutorial3Aservo.cU0O0O0O0OO0O78000000000000 2000000
14000000 ADOODOOO0ODDOOO0OD203 00000 switchOOODODOOO
gbooboobo Tze.cROUOOOOOOOOOOOOO

DD O00obOooooboobo TZze.cROOODOOOOOOO TAODOODOOODOO

0000 305/6



Ve ANT input

W2DG-EO1 Cf pull-down registor
o VW
%/&

GND

Fig.8: 00000000

Ob02:RCO0ODO0OOD0O0O0O0O0O0O00O0DO0O00DO0ODOO STATEBOO STATECODOOODO
0o0o0o0o0ODO0o00000000b00000000STATEBOO STATECO DO 3[s]O0 0O
ob0000obO0o0o0O0o00ooO0o0obO0o0 TAOOODOOOoOOOOO0O0O0000O0OODebug
0000000000000 Releasse0 0000000 ROMUOOOOOOODOODOOO
gorROMO0OO0OO000O0O0O0D000O0O00 TworialAOOOOOODOOOOODOOO

oD 0000000000 timer0 000000000 Otimer dJ STATE AOSTATE
coooboooooooooooobooooooooboobobooboooboooog

52 00 (@O0)

00 3 : SS2tutorial3Amotor 0 3[s]| 0000000000 OOOOOOOOOOOOOOOO
odoooooOo0ood -00 -0000 -00 000000 0000000000
00000000004 SS2tutorial3Amotor/SS2tutorial3Amotor.c D 0 00D OOOOODOO
o3 oooooobobbbooooogg TA
oooooooOooooOoobOoobOooboooooooa
000000 Tworial DO O0DODO0O0OO0OODOOOO0OOOOODOO P610OODOOOP63
0000000 Z2000000000000D000DOODOODOODOODO TAODOODOOO
0000000000000 DO0000O00000000OoO00DOO0o0DOOo0ooDOOon

SS2tutorial3Amotor.cU 0O OOOOOS0O0ODOOOOODOOOO ZOOOODOO
a20000000000000000011I700000 switchOOODOODOOODO
000000 TZe.GRC,TZ0.GROUO D OO OODOOOOODOODOO 18600000
ggBsflag D000 0OOO0O0OOOOO0OO3s]00000000000000

004 :00 Tworia4B(O OO O0)OOOOO0OO0OO0OO0O0O0O0O0O0O0OOODOOOOOOOO
000000 Tworial D00 3000000000000000000DOO0OO0ODOOO
gbooooobroMOOoooooOoooooon

o000 306/6



